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Ubung 4

— Fehlerrechnung —

Gegeben ist die Funktion f(z,y). Bestimmen Sie die partiellen Ableitungen erster

Ordnung 8% f und 6% f sowie die partiellen Ableitungen zweiter Ordnung 8% (% f),

55 (555)> 5 (8) wod & (555)-
a) f(z,y) =2>+2xy+y> b) flx,y) =sinzcosy c¢) f(z,y) =22+

sin x
d) f(z,y) =Iny e ©) flay) == 0 flay) =y
—x? B Yz
Gegeben sind die Vektoren @ = | zy?z | und b= | —z2
—zy2? xy
Berechnen Sie die partiellen Ableitungen.
a) 2a b) &d c) £a
d) 2b e) &b ) Lb
) 0 4 (@9 ) # D)
Leiten Sie die Fehlerformeln fiir folgende Formeln her
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Die Brennweite f einer diinnen Linse soll durch Messen (siehe Abbildung) von Ge-

genstandsweite ¢ und Bildweite a* mit Hilfe der Linsengleichung bestimmt werden:
1 1 1

f a + a*
Bestimmen Sie den Gréfitfehler in Abhéngigkeit von den Fehlern Aa und Aa*.
Wie édndert sich die Fehlerformel, wenn a und a* nicht direkt sondern iiber Gegen-
standsort [, Linsenort lo und Bildort [3 ermittelt werden?
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