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TECHNISCHE UNIVERSITAT DYNAMIK - Barrierefreie Indoor-Navigation

CHEMNITZ

DYNAMIK

Dynamisches Navigations- und Orientierungssystem fur korperlich
beeintrachtigte Menschen in Komplexgebauden

Website tu-chemnitz.de/phil/imf/mp/dynamik
E-Mail dynamik@phil.tu-chemnitz.de
Twitter @Dynamik_TUC
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Wer sind wir?
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Das DYNAMIK-Team

Professur Medienpsychologie

Professur Medieninformatik

Professur Verteilte und Selbstorganisierende Systeme

Professur Schaltkreis- und Systementwurf
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Was machen wir?
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Barrierefreie Indoor-Navigation

> flir Komplexgebaude

Wie stellt ihr euch
das vor?
(Schreibt in den Chat!)
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Barrierefreie Indoor-Navigation

Suche eingeben ...

> flir Komplexgebaude
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Barrierefreie Indoor-Navigation

Was bedeutet das fir
euch?
(Schreibt in den Chat!)
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Barrierefreie Indoor-Navigation

plattformunabhangig Inklusion kdrperlich beeintrachtiger Personen
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Partizipative Beteiligung

App soll fur alle Menschen gleich gut nutzbar sein

» Einbezug von Menschen mit Einschrankungen um deren individuelle Bediirfnisse und Fahigkeiten einzubeziehen
> Befragungen (online-Fragebogen, Interviews, ...)
» Begehungen
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Was steckt dahinter? D
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Systemarchitektur

/Lokalisierung \
/Kartografierung | \ /Anzeige
\Z — =/ _"5
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Was denkt ihr, an welchen Stellen muss
Barrierefreiheit beriicksichtigt werden?

/Kartograflerung

.....

uuuu

\ 4

/I_okalisierun

N

(Nehmt an der Umfrage in Jitsi teil!)
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Systemarchitektur
/Lokalisierung \
/Kartografierung M /Anzeige
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Systemarchitektur
/Kartografierung 'N\“}\

i Valle

Q

Open-Data Ansatz

> OpenStreetMap (OSM)

> jedes Communitymitglied kann sich

beteiligen

Datenerhebung aus Grundrissen,
Fluchtplanen oder eigenen Beobachtungen
Einbezug von Anforderungen an
Barrierefreiheit
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Systemarchitektur Hintergrundprozesse

/Lokalisierung \

« Ortung im Outdoor-Bereich
> GPS
* Ortung innerhalb von Gebauden
» GPS nicht verfligbar
» Indoor-GPS an TU Chemnitz
entwickelt
> Genauigkeit im dm-Bereich K
» vorherige techn. Installation notig

» generische Erstellung eines
Wegenetzwerks aus OSM-Daten
» Erkennung der aktuellen Position
und Angabe von Zielort
-, » Berechnung der Route abhangig
— = — .
%\ Tl vom Nutzerprofil

k\ : r“ L i/\// > standig aktualisiert
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Systemarchitektur

Output

« plattformunabhéangige Applikation

» Rendering der Innenraum-Kartendaten mit
MapsForgeFlutter Bibliothek

« Anzeige von Position und Route als Overlay
(dariibergelegtes Bild)

« Navigationsinstruktionen

« auch akustisches oder haptisches
Feedback madglich

nzeige
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Systemarchitektur

Datengrundlage

/ artograflerung M

Hintergrundprozesse

/Lokalisierung \

A 4
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Anzeige
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DYNAMIK

https://www.tu-chemnitz.de/phil/imf/mp/dynamik
dynamik@phil.tu-chemnitz.de
@Dynamik_TUC (Twitter)

david.lange@etit.tu-chemnitz.de verena.traubinger@informatik.tu-
chemnitz.de

Ausgriindung zum Indoor-GPS: https://www.pinpoint.de

Bibliothek von MapsForgeFlutter: https://github.com/mikes222/mapsforge_flutter
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Systemarchitektur (detailliert)

/ Rendering \
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