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Getriebepriifstand mit elektrischer Verspannung GPeV
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Maximale Drehzahl

1.500 min’!

Maximales Drehmoment

3.500 Nm

Maximaler Temperaturbereich

-20..80 °C

Hydraulikaggregat fiir Olpressverbénde

Position
Endmal}

Maximaler Oldruck

Vollstandige Vermessung von Welle/Nabe
Erstellung eines virtuellen Kegelpressverband
zur Ermittlung des Fligeweges
GleichmaBigen Olfilm auf Welle/Nabe
aufbringen

Aufschieben der Nabe auf Ubermal
Auswertung des Aufschubweges hinsichtlich
des Winkelfehlereinflusses

Gleichbleibender
Fligevorgang

* Hochfahren auf die Priifdrehzahl von .

4.000 bar

Benotigtes
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Torsionsmoment T, [Nm]

drehmomentes 7_, um 300 Nm
* Ermittlung des Losemomentes
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Umdrehungen [-]

+49 371 531 23310
+49 371 531 23319
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Internet: www.tu-chemnitz.de/mb/mp/ PROFESSUR

E-Mail:  professur-mp@mb.tu-chemnitz.de

Diinnwandiges
Stirnrad

Rotation der
Lastverteilung
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