
Lehr- und Forschungsabteilung

Steuerungs- und  
Regelungstechnik

Wir arbeiten an Forschungs- und Ent-
wicklungsaufgaben im Bereich mecha-
tronischer Systeme mit dem Schwerpunkt 
Maschinenbau und Produktionstechnik.

...wir regeln das für SieINSTITUT WERKZEUGMASCHINEN
UND PRODUKTIONSPROZESSE
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Steuerungs- und Regelungstechnik 
Dr.-Ing. Holger Schlegel
Tel.: +49 (0)371 531-32236
Fax: +49 (0)371 531-832236
E-Mail: 
holger.schlegel@mb.tu-chemnitz.de

Technische Universität Chemnitz
09107 Chemnitz
www.tu-chemnitz.de

Wir kennen uns aus mit:
Identifikation und Inbetriebnahme von Re-
gelungen an elektromechanischen Achsen
Aufbereiten von Identifikationsverfahren für Bewegungs-
steuerungen bis zur industriellen Anwendbarkeit

Reglerentwurf für mechatronische Systeme
Vielfältige Entwurfsvorgaben und erweiterte Strukturen 
(Hybride Kraft-/ Lageregelung) bis zur Implementierung 
in Antriebssystemen

Control Loop Performance Monitoring in 
der Antriebsregelung
Entwicklung von Überwachungsfunktionen an elektro-
mechanischen Achsen und deren Integration 

Führungsgrößengenerierung
Bahnplanung für Roboter und Werkzeugmaschinen 

Entwicklung von Automatisierungskon-
zepten und Regelstrategien zu konkreten 
Problemstellungen 
Realisierung komplexer Motion Control Lösungsansätze 
auf aktueller Steuerungs- und Antriebshardware

Fertigungsprozessregelung und  
-überwachung
zum Beispiel kraftgeregeltes Glattwalzen



Konzepte
 ■ Entwicklung von Automatisierungslösungen und 

Regelstrategien zu konkreten Problemstellungen

Netzwerk
 ■ Netzwerk „META - Manufacturing 4.0 durch Entwick-

lung und Transfer progressiver Automatisierungslö-
sungen“

 ■ Es unterstützt kleine und mittelständische Unterneh-
men (KMU) aus dem Bereich der Fertigungstechnik 
durch die Entwicklung smarter Überwachungs- und 
Automatisierungslösungen.

Identifikation
 ■ Untersuchung von dynamischen Eigenschaften  

(Simulation, Modellierung) mechatronischer Systeme

Reglerentwurf für mechatronische Systeme 
 ■ unter Berücksichtigung schwingungsfähiger  

Strecken
 ■ unter Beachtung spezieller Entwurfsvorgaben  

(Dynamik, Robustheit, Stellaufwand) unter Verwen-
dung höherer Reglerstrukturen

Regelkreisüberwachung
 ■ Erfassung, Fusion und algorithmische Informations-

verdichtung vorhandener Steuerungs- und Sensor-
signale 

 ■ Generierung anschaulicher  Kennziffern zum Re-
gelverhalten (bspw. Dynamik, Energieeffizienz) und 
detektierten Schwingungen

 ■ Überwachung des Systems durch Langzeitvergleich 
 ■ Steuerungstechnische Implementierung und Test

Tools
 ■ Tools für Datenerfassung, -transport und -archivie-

rung ausgewählter Steuerungen (CNC, MC, SPS)
 ■ Bereitstellung von Reglerentwurfs- und Inbetriebnah-

metools
 ■ Realisierung komplexer Lösungsansätze mittels 

SPS, MC und CNC
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 ■ Linearmotorversuchsstand
• 3-Achs-Versuchsstand mit Synchronlinear-

motoren mit verschiedenen mechanischen 
Kopplungsmöglichkeiten sowie schwenkbarer 
Funktionseinheit und der Variation der Belas-
tungsmasse jedes Motors

 ■ Fertigungszentrum mit Comau-Roboter
• 6-Achs-Robotor von Comau (130 kg Traglast, 

2000 mm Bearbeitungsradius)
• 3-Achs Fräsmaschine Heckert CSK 300 
• gemeinsame Antriebsautomatisierung über 

CNC-Steuerung 840d
 ■ Servoumformeinheit OBERON 

• Technologienahe  Presskraftemulation durch 
Schneid- und Federmodule

• Variable Reglerstrukturen und Sensorik 
 ■ Vorschubachse

• umfangreiche, messtechnische Ausstattung 
für regelungstechnische Untersuchungen an 
Kugelgewindetrieben mit variierbaren Antrie-
ben, Zuladungen, Sensorik und Störeinflüssen

 ■ 3-Achs Werkzeugmaschine als Messedemonstra-
tor und Praktikumsversuchsstand

 ■ Motion Control Versuchsstände 
• Prüfmaschinendemonstrator mit Beckhoff - 

Universalsteuerung
• flexible mechanische Aufbauten, umfangrei-

che Sensorik
• Nachbildung veränderlicher Streckeneigen-

schaften wie Reibung, veränderbare Massen-
trägheits- und Lastmomente

Was wir zu bieten haben: Wir sind ausgestattet mit: 

W
er

kz
eu

gm
as

ch
in

en
de

m
on

st
ra

to
r


