
 

 

 

 

 

 

 

Kooperationsprojekt: Entwicklung eines neuartigen, funktionalisierten Roboterschutzes 
zur bedarfsgerechten Temperierung von Industrierobotern – Funktionalisierter Roboter-
schutz 

Teilprojekt: Wärmetechnische Untersuchungen zur bedarfsgerechten Temperierung von 
Industrierobotern - Entwicklung, Gestaltung und Berechnung eines in einem neuartigen 
Roboterschutz integrierten Wärmeübertragers 

Gegenstand des Projektes ist die Entwicklung eines neuartigen funktionalisierten Roboterschutzes, welcher 
in Abhängigkeit des Betriebsverhaltens sowie äußerer Umgebungseinflüsse eine Temperierung zur funkti-
onsgerechten Einhaltung der Betriebsparameter von Industrierobotern gewährleisten soll. Ziel ist es, dem 
Roboter bedarfsgerecht gezielt Wärme ab- bzw. zuzuführen, ihn dabei von den Umwelteinflüssen möglichst 
zu isolieren und somit die geforderten Betriebstemperaturen auch bei kritischen Betriebsszenarien einzu-
halten. Zur Gewährleistung der erforderlichen Betriebstemperaturen wird dem Roboter bei geringen Umge-
bungstemperaturen über elektrische Heizmatten Wärme zugeführt, während das in den Kühlkanälen des 
Wärmeübertragers strömende Kühlmedium bei hohen Umgebungstemperaturen bzw. hoher dissipierter An-
triebsenergie Wärme aus dem Roboterarm abführt. Zudem schützt eine äußere Hülle den Roboterarm und 
die innenliegenden Komponenten des Roboterschutzes vor Verschmutzung. Mit Hilfe der in dem Roboter-
schutz zu integrierenden Sensorik sind eine Prozessüberwachung sowie eine anforderungsgerechte Steue-
rung der Temperierung möglich. 
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