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Mikroelektromechanische Systeme (MEMS) vereinen
elektrische und mechanische Komponenten auf klei-
nem Raum, typischerweise im Mikro- bis Millimeter-
bereich. MEMS kommen häufig in Sensoranwendun-
gen vor [1]. Eines der dabei verwendeten Sensorprin-
zipien ist schwingungsbasiert, d.h. aus Anregung und
Antwort eines schwingenden Systems, werden die Sy-
stemparameter rekonstruiert. So kann beispielswei-
se aus dem Verhalten eines eingetauchten Schwin-
gers auf die Eigenschaften des umgebenden Fluids
geschlossen werden. Für die Modellierung ist es da-
bei zweckmäßig zu einer einheitlichen Netzwerkdar-
stellung der mechanischen und elektrischen Kompo-
nenten überzugehen [2]. Ausgehend von einem re-
gelungstechnischen Zustandsraummodell des Schwin-
gers soll in dieser Arbeit ein neu entwickelter Sen-
soralgorithmus [3] auf einer programmierbaren Logik-
Gatter-Anordnung (engl.: FPGA) zur Anwendung auf
einen Einmassenschwinger implementiert und an ei-
ner aufzubauenden Schaltung getestet werden.
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