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Motivation

Lernziele

1 Diskrete Modellierung von Schwingungssystemen

2 Bestimmung und Deutung einer Schwingungsantwort

Gasturbinenläufer zur Stromerzeugung

Quelle: https://www.energate-messenger.de (General Electric), Gas & Wärme, 23.01.2019
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Vorlesungsüberblick

Lehrziele

1 Bildung und Lösung mechanischer Bewegungsgleichungen

2 Aufspaltung in analytische und numerische Methoden

Einordnung der Vorlesungen

MDIII NDII

MDII NDI

MDI

TMIII

MA

PA

BA
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Kinematik und Kinetik räumlicher Systeme (I)

Modell der Windrades
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Modell des Fliehkraftreglers
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Motivationsfilm

Windrad aus drei Ansichten
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Kinematik und Kinetik räumlicher Systeme (II)

Modell einer Zentrifuge
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Modell eines Getriebes
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Getriebe aus drei Ansichten
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Modellierung in der Maschinendynamik

Modell eines Schwungrades
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Modell einer Fahrzeugfederung
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Balkenschwingungsversuchsstand

Modell des Schwingungsbalken
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Schwingungserregung durch beliebige Signale

Modell eines Freilaufes
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Motivationsfilm

Sperrklinke

Freilauf einer MTB-Nabe

Kurbelanregung eines Kolbens
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Motivationsfilm

Kurbel aus drei Ansichten
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Schwingungen in Mehrfreiheitsgradsystemen

Getriebewellenschwingungen
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Rotordynamische Kühlung mittels Kavitäten:
Rotierendes Wärmerohr (I)

Frontansicht
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Rotordynamische Kühlung mittels Kavitäten:
Rotierendes Wärmerohr (II)

Rückansicht
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