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Synthese und Simulation eines Greifermechanismus
zum Heben von Baumstammen

Michael Martin
Technische Universitat Chemnitz
Mikrotechnik / Mechatronik, 10. Semester

Agenda

* Motivation und Ziel

* Synthese des Mechanismus
« Ergebnis der Synthese

e Simulation des Greifers
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Motivation:

* Praktische Anwendung der Getriebelehre / der Synthese von Getriebe

unter Verwendung von MathCAD und Pro/Engineer
* Nutzen der Mdglichkeit des Datenaustauschs zwischen MathCAD und Pro/Engineer
» Simulieren eines fertig entworfenen Mechanismus unter Nutzung der Moglichkeiten

des Animation-Moduls von Pro/Engineer

Ziel:

* Erstellen eines nahezu automatischen MathCAD-Skriptes zur Erstellung der
Getriebeabmessungen aus eingegebenen Eingangsparameter

* Integrieren des MathCAD-Skripten zur Erstellung von parametrischen
Getriebeglieder-Modell in Pro/Engineer

» Anwenden des Animation-Moduls von Pro/Engineer
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Aufgabenteil 1: Synthese — Zerlegung in Teilgetriebe

Getriebe zum Antrieb Ausgangspunkt: Getriebe fur den
mittels eines Getriebe zur Parallelfiihrung Greifermechanismus
Linearantriebes des Gelenkpunktes D
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SERVICES & SOLUTIONS

Aufgabenteil 1: Synthese - Datenaustausch

Integration von
MathCAD-Analysen

MathCAD: ProE:
» Berechnung des Mechanismus » parametrische Generierung der
» Analysen mit Hilfe von Toolboxen Getriebeglieder
* Bereitstellen der Parameter fur » Analysen mit dem Mechanismus-Modul
Pro/Engineer e Simulation mit dem Animation-Modul

Importieren von Mechanism-Analysen
und exportierten Parametern
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Handhabungstechnik

Aufgabenteil 1: Synthese — Ergebnis
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Vorgabe des Arbeitsbereichs: L S e e

minimaler Durchmesser des Baumstammes:  dyyp, i= 400mm

masdmaler Durchmesser des Baumstammes:  dy5, = 1000mm
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- automatische Berechnung der — =

Getriebeabmessungen - automat Generierung der Getriebe-
- manuelles Anpassen der Teilgetriebe glieder in Pro/Engineer durch

aneinander Integration von MathCAD-Analysen
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SERVICES & SDLUTIONS

Aufgabenteil 2: Simulation — Animation-Modul

IE GREIFER_SIM {Akiiv) - Pro/ENGINEER Education Edition

Datei Editieren  Ansicht  Animation  Analyse Info  Applikationen  Tools  PARTsolutions  Manikin  Fenster  Hilfe

. . . DEES: mi- ArEmaca@e el 80 00 2L %%k e
Nutzen des Animation-Moduls fur: |: E B = 5

Zeigen = |[__Einstellungen = |

i8] crerrer_sim,asm

(] GESTELL_BAUMSTAEMME FRT
(] BEAUMSTAMM_D1000.PRT
[T BEAUMSTAMM_D700.PRT

[ BBAUMSTAMM_D400,FRT

° Animation der AnWendung deS - [T] BHOLZGREIFER ASM

e Zusammenbau-Animation

Greifers

BeuX9Q&PDupJuae

Verwendete Bestandteile:
» KOrper sperren
e Servomotor

» Ansicht zum Zeitpunkt

» Transparenz zum Zeitpunkt
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Smart v &
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Aufgabenteil 2: Simulation — Ergebnis

Beispiel 1: Beispiel 2:
Zusammenbau der Getriebestruktur Anwendung des Greifers
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Vielen Dank fur lhre
Aufmerksamkeit!
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