
Leiter der Professur: Prof. Dr.-Ing. Maik Berger, 09107 Chemnitz, Sitz: Reichenhainer Straße 70, Rühlmann-Bau, Raum A219
Betreuer: M.Sc. Philipp Wabnitz , Tel+49 (0) 371 531-33303, Email: philipp.wabnitz@mb.tu-chemnitz.de

W e i t e r e  I n f o r m a t i o n e n  u n t e r  W W W . T U - C H E M N I T Z . D E / M B / M H T

Fakultät für Maschinenbau
Institut für Füge- und Montagetechnik
Professur Montage- und Handhabungstechnik
Prof. Dr.-Ing. Maik Berger

Der Einsatz von Entfernungssensoren in Anwendungsumgebungen erfordert praktische Überlegungen,

um Messfehler zu vermeiden.

• Literaturrecherche 

• Beispielanwendungen für eine Untersuchung der Sensoren treffen

• Test der Sensoren in den für die Anwendung vorgesehenen Umgebungen

• Eigenschaften tabellarisch auflisten und Sensoren vergleichen

Funktionsprüfung und Vergleich häufig verwendeter Wegsensoren in unterschiedlichen Testumgebungen
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• Klassifizierung und Sortierung von Wegsensoren

• Vorstellung und Vergleich von Entfernungsmessverfahren

• Für die Ultraschallsensoren wurden die Auswirkungen von Rauschen, 

Temperaturschwankungen, transparenten Medien, Identifikationsgröße und 

Neigungswinkel getestet.

• Für die optischen Entfernungssensoren wurden die Auswirkungen von 

Temperaturschwankungen, transparenten Medien, Identifikationsgröße und 

Farbe des zu messenden Objekts getestet.
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• Die vier Sensoren wurden in einer simulierten Anwendungsumgebung mit ihrer 

Ausstattung getestet. 

• Simulation der Anwendungsumgebung mit einer Wassersprühflasche, einem 

Heißluftgebläse, einem Strahlventil, Glas, Universal Robots 5 Kg, farbigem 

Papier usw.


