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8) > Finden zweier geeigneter Kranstrukturen fur eine dynamische Simulation
=) > Abbildung der Strukturen als ebene Modelle in SimulationX
Q > Nutzung einer neuentwickelten 2D-Bibliothek fiir Seilgetriebe in SimulationX
% > Bilden von Referenzmodellen mit RecurDyn 7 fir Verifizierungszwecke
'[q » Vergleich der Modelle und Diskussion der Ergebnisse
Wahl der Kranstrukturen Modellbildung und Randbedingungen
[ / » Keine Balkenelemente mdglich
» Gelenke nicht funktionsfahig
» Rollen starr positioniert
» Seildurchmesser von
10 bis 22 mm
GC) ! » Laufkatze beweglich
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g Bilden von Referenzmodellen Modelleinbindung in SimulationX 3.3
»RecurDyn ist nicht einsetzbar: 9
Seile verhalten sich isotrop, ) 9
nehmen Biegespannung auf 3 Qr
» Bilden von Berechnungs-
modellen mit Mathcad 15 s
» Uberschlagige Berechnung = =
von Seildehnung und -kraften
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Berechnete Krafte und Bewertung der in SimulationX Krafte und Seildehnungen
Seildehnungen erstellten Modelle aus SimulationX
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LLI - direkte Ausgabe aller P o
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