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Mittels Bewegungsplan und 
Bewegungstabelle (Excel)  
hin zur �F und ihren 
Ableitungen. 
Keine Begrenzung der 
Anzahl der St�tzpunkte.

Vorgefertigte Mathcadabl�ufe zur

Ein modular aufgebautes und erweiterungsf�higes Mathcadprogramm erm�glicht die Berechnung der �bertragungsfunktion (�F)
aus den Daten der St�tzpunkte mit und ohne Auswahl von Bewegungsgesetzen zwischen den �berg�ngen.

Verwendung der 
Bewegungsgesetze
- Rast / Gerade
- Polynom 5. Grades
- Polynom 7. Grades
- Kubischer Spline
- Symmetrischer Sinus 
- ... erweiterbar

Verwendung der 
Polynomoptimierung 
zur Erzeugung einer 
Funktion oder zum 
Ermitteln fehlender 
Randwerte f�r die 
Bewegungsgesetze

Bearbeiter: cand.-Ing. Falk Lorenz

Fourierkoeffizienten

Inkremtsteuerung in 4 Spalten:
1. Master Inkrement
2. Master Realwert
3. Slave Inkrement
4. Slave Realwert

• Ausgabe der �F in Tabellen 
und Diagrammen

• Auslesen der Minimal- und 
Maximalwerte der �F und ihren 
Ableitungen f�r die gesamte �F 
und abschnitsweise

• Erstellung von Datens�tzen 
zur Steuerung von Schrittmotoren

• Ermittlung der Fourierkoeffizienten


