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Berechnung und Simulation eines kardanisch gelagerten Kreisels

Zielstellung
 Beschreibung der Kinematik
 Beschreibung der Kinetik
 Modellierung in CAD
 CAD – Abgleich mit MathCad

Modellierung und Simulation in CAD
 Einzelteile modellieren
 Zusammenbau als Baugruppe
 Servodefinition im Mechanism-Modus
 Bewegungsanalyse und Abgleich mit MathCad

Berechnung in MathCad
 Definition von Bewegungsvorgaben
 Positionsbeschreibung mittels Rotationmatrizen
 Momente über LAGRANGE ermittelt


