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Untersuchung zur modularisierten MaRsynthese hoherer Koppelkurven in Mechanismen mittels
kiinstlich neuronaler Netze

oo

g - Syntheseprozess eines Getriebes sehr zeitaufwandig (oftmals ausschlieBlich iterativ I6sbar)

= - daher: kleinste modulare Einheit finden, die Getriebesynthese mittels eines kiinstlichen neuronalen Netzes (KNN) ermdglicht
= - nachfolgende Arbeitsschritte: sechsgliedrige Getriebe hinsichtlich der Systematik analysieren, Export des Datensatzes, KNN
ko] aufbauen und Netzkonfiguration optimieren - Netzvariationen testen und Ergebnisse der Synthesestrategie bewerten

N

sechsgliedrige Getriebe: Ermittlung der Gelenkpositionen mittels Konsequenzen fiir Auswahl eines Stephensonschen Getriebes:
der Norm VDI 2729 (fiir spatere Prifung
der Umlauffahigkeit):

c Berechnung mittels folgender Gruppen

Er nicht méglich:
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Aufbau eines Neurons: Aufbau eines KNNs: Kategorien:
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K1 — Kreisbahn
K2 — Kreisbogen
K3 — algebraische
Kurve 6. Ordnung
K4 — algebraische
Kurve 18. Ordnung
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Weitere Informationen unter WWW.TU-CHEMNITZ.DE/MB/MHT
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