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 Bestimmung der vorhandenen elektrischen und mechanischen Eigenschaften 

 Ausarbeitung der direkten und inversen Transformation 

 Erstellung eines Anpassungskonzeptes 

 Erstellung eines dynamischen Creo-Elements-Modells des Roboters 

 Erstellung einer Animation des Roboters 

Animation und Endkonzept 

Grundlagen des SCARA-Roboters 

Direkte und inverse Transformation 

mittels Denavit-Hartenberg-Konvention 

Anpassungskonzepte Creo-Elemants-Modell 


