Amtliche Bekanntmachungen Nr. 22/2021 vom 7. Juli 2021

Anlage 2: Modulbeschreibung zum konsekutiven Studiengang Mathematik mit dem Abschluss
Master of Science

Vertiefungsmodul Nebenfach Elektrotechnik

Modulnummer M-Ma-E04

Modulname Optimale Regelung / Optimal Control
Modulverantwortlich Professur Regelungstechnik und Systemdynamik
Inhalte und Inhalte:

Qualifikationsziele Endlich dimensionale Optimierung

Statische Optimierung

Dynamische Optimierung

Variationsprobleme mit endlichem Zeithorizont, LQ-Regelung
Modelpradiktive Regelung

Numerische Verfahren

Anwendungen aus verschiedenen Bereichen

Qualifikationsziele: Erwerb von Kenntnissen zu Optimierungsmethoden fiir
die Regelung linearer und nichtlinearer Systeme

Lehrformen Lehrformen des Moduls sind Vorlesung und Ubung.

e V: Optimale Regelung / Optimal Control (3 LVS)

e U: Optimale Regelung / Optimal Control (2 LVS)

Die Lehrveranstaltungen konnen durch Methoden des E-Learning
unterstutzt werden.

Voraussetzungen fiir die Grundlegende Kenntnisse der Systemtheorie (z.B. Modul Systemtheorie)
Teilnahme (empfohlene und der Regelungstechnik (z.B. Modul Regelungstechnik 1)
Kenntnisse und Fahigkeiten)

Verwendbarkeit des Moduls | --

Voraussetzungen fiir die Die erfolgreiche Ablegung der Modulpriifung ist Voraussetzung fir die
Vergabe von Vergabe von Leistungspunkten.
Leistungspunkten

Modulpriifung Die Modulpriifung besteht aus einer Priifungsleistung:
e 120-minitige Klausur zu Optimale Regelung / Optimal Control
(Priifungsnummer: 42711)

Leistungspunkte und Noten |In dem Modul werden 5 Leistungspunkte erworben.
Die Bewertung der Priifungsleistung und die Bildung der Modulnote sind in
§ 10 der Priifungsordnung geregelt.

Haufigkeit des Angebots Das Modul wird in jedem Studienjahr im Sommersemester angeboten.

Arbeitsaufwand Das Modul umfasst einen Gesamtarbeitsaufwand der Studenten von 150
AS.

Dauer des Moduls Bei reguldarem Studienverlauf erstreckt sich das Modul auf ein Semester.
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