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Organisatorisches

Sie

Studiengang SWS Klausurzeit LP AS  Studenten
B_Al  Informatik av+20 120 9 270 46
B Al Angewandte Informatik av+20 120 9 270 42
B BT Biomedizinische Technik 4v+30 180 8 240 35
B_EM Elektromobilitit 4v+30 120 8 240 9
B_ET  Elektrotechnik 4v+30 120 8 240 43
B_IK  Informations und Kommunikationstechnik ~ 4V+3U 120 8 240 9
B RE  Regenerative Energietechnik 4v+430 120 8 240 19
M _IG  Informatik f. Geistes- u. Soz.-Wiss.) av+20 120 9 270 44

(laut Modulbeschreibungen Mathematik Il bzw. Héhere Mathematik 2)

AS = Gesamtarbeitsaufwand in Stunden
LP = Leistungspunkte

Neben der Présenzzeit von 4,5 bzw. 5,25 h/Woche (= 67.5 bzw. 78,75 h gesamt) entfillt also ein
erheblicher Anteil auf Selbststudium:

Vor- und Nachbereitung von Lehrveranstaltungen,
Literaturstudium,

Lésen von Ubungsaufgaben,
Priifungsvorbereitung.
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Priifung

e Klausurarbeit am Ende des Sommersemesters (Umfang laut Tabelle).
e Termin wird bekanntgegeben sobald von zentraler Priifunsplanung verkiindet.

e Zugelassene Hilfsmittel: Ausdruck dieser Folien, Randnotizen hierauf, For-
melsammlung (keine Taschenrechner).
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