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Versuchstrager Caral

Ziel
Steigerung des Fahrkomforts
Im automatisierten Fahren

Szenario
Automatisierte Ampelanfahrt
(vernetzte Ampel)

Funktion

Mimik-gesteuerte HMI-Riickmeldung Wizard-of-0z-Fahrzeug mit automatisierter Langsfiihrung

Methodik

Visage SDK Head = Position Hidden Adaptives
% FaceTrack . “ Rotation Markov
= FaceAnalysis TraCklng = Emotion Modelle HMI
Positive Emotion > Reduzierte Anzeige Negative Emotion > Erweiterte Anzeige
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