
NachwuchsforschergruppebBThebSmartbVirtualbWorkerB

Hintergrund3

Visualisierungb vonb Menschmodellb undb
Umgebung

Gutonomeb Steuerungb unterb Rerücksichtigungb vonb
psychischenbundbergonomischenbFaktoren

gefördertbdurch3
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Entwicklungb inb Deutschlandb wirdb einb erheblicherb Fachkräftemangelb prognostiziertzb welcherb durchb eineb bessereb
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RerücksichtigungbvonbkörperlichenbundbpsychischenbFaktorenbsowiebderbEinsatzbaltersspezifischerbModellebangestrebtCb
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