
Doppelkegel
z2 = x2+ y2
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Konische
Schraubenlinie
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Tangenten- und Hauptnormaleneinheitsvektor fürt =0

x
y

z

10 10

10

x
y

z

1 1

1~T(0)
~N(0)

~T (0)=
1
√

2





1
0
1



, ~N(0)=





0
1
0





Bewegung eines Punktes gemäß~s(t)=

(

cos(t/2)

sin(t/2)

)

~s(t),~v(t) und~a(t) für t =
π
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