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Grundlagen der Optimierung
Ubung 10

1. Sei C C R", C # 0 eine abgeschlossene konvexe Menge. Die Indikator-Funktion 1o € ConvR"
hat den Wert 1¢(x) = O fiir x € C und oo sonst.

Bestimme das Subdifferential dic(x) fiir x € dom1ic.
2. Beschreibe fiir die gegebenen g; : R” — R und x € R” die Menge der aktiven Indizes <7 (X), den

linearisierten Tangentialkegel Z7p(X) und den Normalenkegel Ny (%) an die zuldssige Menge
2 ={x:gi(x) <0}

(a)
R2: x= (4,7, g1(x) =x1+2x—6, ga(x) = —x;+2x2—8,
gZ(x) =—X2 _37 g5(X) =—X1—X2 _47
g3(x) = x1 — 4, g6(x) = x1 —x2 —3
(b)
R3: f:((),?),())T, gl(x):<x7x>_9v g3(x):_xl_27

g(x)=x1+3x—x3—12, g4(x)=—x2+3



