Nichtlineare Zeiltanpassung

17.01.12/24.01.12



Rekursion

D(1) =d((A1)

D(i, j) = d((i, j)) +min{D(i -1, j), D(i, j 1), D(i-1, j 1)}



Beispiel 1

Klassenmuster

Q=q(1).q(2)....,q(6)

q@) =0,(1) =1
q(2) =0q,(2) =1
q(3) — q1(3) =2
q(4)=0q,(4)=2
q(5)=0q,(5) =3

q(6) =,(6) =3 1112 2 3
Testmuster

6 pD)=p @) =1 P —p().0(2).... ;

P Q=Ylpli)-q=2 p@=p@=1 | PPEPO
N @) = p,(3) =1
lineare Zeitanpassung p(4) = p,(4) =2
p(5) = p.(5) =2
P(6) = p,(6) =3

d((i, 1)) =Py (i) — 0, (J))

RN NN DWW




Beispiel 1

/ D(6,6) = 0
Klassenmuster 26 6 6 2 2 0
34 4 4 1 1 0
212 2 2 0 0 1
D(21)=d((21))+D11)=0+0=0 2|1 1001
\1*0 1 2 4
0 0Nl 2 4
DY) =1-1=0 11 12 2 3

Testmuster

DL2)=d((L2))+ D(L,) =0+0=0
D(2,2) =d((2,2)) + min{D(1,1), D(2,1), D(1,2)} = 0+ 0\=0

D(2,3) = d((2,3)) +min{D(1,2),D(2,2), D(1,3)}=1+0 =1



Beispiel 1

nichtlineare Zeitanpassung

R P NN DN W W
O r N &~ O

1 11 2

-~ Wk~ A~ P P

0
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W =(11),(2,2),(3,2),(4,3),(5,4),(6,5),(6,6)

P—Q|= Y d(w() = d((i(), ) =Xl (0)- a1 =0



Beispiel 2

R P N DN W W

6
‘P — Q‘ = Z‘ p.(1) - ql(i)‘ =2 nichtlineare Zeitanpassung — kein Vorteill
=1

lineare Zeitanpassung



Beispiel 3

P-Qf=2"|p.()- ()| =2

lineare Zeitanpassung

R P NN DN W W

nichtlineare Zeitanpassung

W =(11),(12),(2,3),(3,4),(4,4),(5,4),(6,5),(6,6)

P-Ql= Zd(W(l)) =Z_:d((i(l), 1) = Z\ p(i(0)—-a,(J(1))[=0



Beispiel 4

P-Qf=2"|p.()- ()| =2

lineare Zeitanpassung
(wie im Beispiel 3)

R NN N DN DN

nichtlineare Zeitanpassung

W =(11),(2,2),(3,3),(4,4),(5,4),(6,5),(6,6)

P—Qf= > d(w(l) =3 d((1), i) =>_|p.(i() - (i())] =1



Beispiel 5

‘P_Q‘ = Z‘ pl(i)_ql(i)‘ =4

lineare Zeitanpassung

0 0O
0
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